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SCANNER 



Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Uberwachungseinrichtung 

Eine erfindungsgemafce Uberwachungseinrichtung c — 6 

mit einer Mehrzahl von Kameras, deren jede einem vor- 
bestimmten Raumwinkel innerhalb ei nes vorbestimmten 
Uberwachungsraumes zugeordnet ist, und mindestens 
einem Monitor (4), auf den ein ausgewahltes der von den 
Kameras gelieferten Bilder geschaltet ist, umfafct aufcer- 
dem eine Abtasteinrichtung, die den vorbestimmten 
Uberwachungsraurnabtastet und be i Auftreten eines Ob- 
jektes (6) in diesem Uberwachungsraum Ausgangssigna- 
le ausgibt, welche eine Uberwachungsraum position des 
Objektes wiedergeben, und eine Kamerasteuerung (2), in 
welche die Ausgangssignale der Abtasteinrichtung auto- 
matisch eingegeben werden und welche, ausgehend von 
diesen Ausgangssignalen, diejenige Kamera (3), in deren 
Raumwinkel sich das Objekt (6) befindet, auf den minde- 
stens einen Monitor (4) schaltet. 

Eine Uberwachungseinrichtung zur Uberwachung eines 
vorbestimmten Uberwachungsraumes, mit einer Kame- 
ra, die in ihrer raumlichen Ausrichtung einstellbar ist, und 
einem Monitor (4), auf den das von der Kamera gelieferte 
Bild geschaltet ist, umfaSt auSerdem eine Abtasteinrich- 
tung zum Abtasten des vorbestimmten Oberwachungs- 
raums und, bei Auftreten eines Objektes (6) in diesem 
Uberwachungsraum, zum Ausgeben von Ausgangssi- 
gnalen, welche eine Uberwachungsraumposition des Ob- 
jektes (6) wiedergeben, und eine Kamerasteuerung (2) zur 
Steuerung der raumlichen Ausrichtung der Kamera, aus- 
gehend von den Ausgangssignalen der Abtasteinrich- 
tung, zur Erfassung des Objektes (6). 



KAMERASTEUERUNG 
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Beschreibung 



Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf eine Uberwa- 
chungseinrichfting mil einer Mehrzahl von Kameras, deren 
jede einem vorbestimmten Raumwinkel innerhalb eines vor- > 
bestimmten Uberwachungsraumes zugeordnet ist, und min- 
destens einem Monitor, auf den ein ausgewahltes der von 
den Kaiiicras gclicfcrlen Bilder geschaltet ist. Die Erfindung 
bezieht sich ebcn falls auf eine Uberwachungseinrichtung 
zur Uberwachung eincs vorbestimmten Uberwachungsrau- 10 
mes, mil cincr Kamera, die in ihrer raurnlichen Ausrichtung 
einstellbar ist. und einem Monitor, auf den das von der Ka- 
mera gelicfcrlc Bild geschaltet ist. 

Bei bekannten Uberwachungseinrichtungen mil einer 
Mehrzahl von Kameras stehen iiblicherweise fur diese 
Mehrzahl nur cine erhcblich geringere Anzahl von Momto- 
ren zur Vcrfiiguni:. Mine Umschaltung eines Monitors von 
cincr Kamcra uul cine andere ist dahcr crfordcrlich, urn cine 
zeitlich moglichsi liickcnlosc Uberwachung zu gewahrlei- 
sten Dies wurde bisher entwedcr nianucll durch Uberwa- 20 
chungspersonal vooienommen. das mil der Beobachtung 
der Monitore betraut war. oder eine Ciruppe von Kameras 
wurde automalisch abwechselnd auf einen ihr zugeordneten 
Monitor geschaltet. . 

Ebenfalls bekannt sind Ubcrwachungseinrichtungen nut 2> 
nur einer Kamera. Bei diesen Ubcrwachungseinrichtungen 
besteht haufig das Problem, daB der Raumwinkel der Ka- 
mera fur eine Uberwachung des gesamten Uberwachungs- 
raumes zu klein ist. Dahcr wird diese Kamera hinsichtlich 
ihrer raurnlichen Ausrichtung iiblicherweise einstellbar aus- 30 
gefuhrt und zur Abdcckung des gesamten Uberwachungs- 
raumes periodisch geeignet verschwenkt. 

Bei solchen bekannten Uberwachungseinrichtungen be- 
steht die Moglichkeit, daB innerhalb eines Zeitraums, in 
dem bei einer Mehrzahl von Kameras eine Kamera mcht aut 
einen Monitor geschaltet ist oder bei einer einzigen Kamera 
deren aktuelle raumliche Ausrichtung innerhalb einer Ver- 
schwenkbewegung ungeeignet ist, ein Objekt, insbesondere 
eine eindringende Person, im Uberwachungsraum auftreten 
kann, ohne auf einem Monitor sichtbar zu sein bzw. ohne 40 
vom Uberwachungspersonal bemerkt zu werden. 

Eine Aufgabe der Erfindung besteht somit darin, weitest- 
gehend zu vermeiden, daB ein Auftreten eines Objektes im 
vorbestimmten Uberwachungsraum seitens des Uberwa- 
chungspersonals unbemerkt bleibt. fc 

Diese Aufgabe wird bei einer gattungsgemaBen Uberwa- 
chungseinrichtung mil einer Mehrzahl von Kameras gelost 
durch eine Abtasteinrichtung zum Abtasten des vorbe- 
stimmten Uberwachungsraums und, bei Auftreten eines Ob- 
jektes in diesem Uberwachungsraum, zum Ausgeben von 50 
Ausgangssignalen, welche eine Uberwachungsraumposition 
des Objektes wiedergeben, und eine Kamerasteuerung zum 
automatischen Empfangen der Ausgangssignale der Abta- 
steinrichtung und, ausgehend von diesen Ausgangssignalen, 
zum Aufschalten derjenigen Kamera, in deren Raumwinkel 5:> 
sich das Objekt befindet, auf den mindestens einen Monitor. 

ErfindungsgemaB erfaBt die Abtasteinrichtung ein Ob- 
jekt, das in dem vorbestimmten Uberwachungsraum auftritt, 
bei dem es sich beispielsweise urn einen Garten eines Hau- 
ses einen Gelandeabschnitt oder einen Raum in einem Ge- 60 
baude handelt, und sendet dann Ausgangssignale aus, wel- 
che die Uberwachungsraumposition des Objekts wiederge- 
ben oder aus denen diese Position zumindest berechnet wer- 
den kann. Die Kamerasteuerung ermittelt aufgrund der von 
der Abtasteinrichtung gclicfcrtcn Ausgangssignale ubcr die 6> 
Uberwachungsraumposition des Objekts diejenige Kamera, 
deren vorbestimmter Raumwinkel diese Uberwachungs- 
raumposition umfaBt. AuBerdem schaltet sie, ansprechend 



auf die Ausgangssignale der Abtasteinrichtung, diese Ka- 
mera automatisch auf zumindest einen Monitor. 

In dieser Weise ist im Gegensatz zu bekannten Uberwa- 
chungseinrichtungen sichergestellt, daB bei Auftreten eines 
Objekts, beispielsweise einer eindringenden Person, im 
Uberwachungsraum, das von der Kamera, in deren Raum- 
winkel sich das Objekt befindet, gelieferteBild sofort auf ei- 
nem Monitor zu sehen ist. Diese Kamera kann kontinuier- 
lich durchlaufen oder auch erst dann eingeschaltet werden, 
wenn die Abtasteinrichtung ein Objekt im Uberwachungs- 
raum feststellt. Insbesondere ist ein Tatigwerden des Bedie- 
nungspersonals zur Beobachtung des Objektes nicht not- 

WC Das g Auftreten eines Objektes kann von der Abtasteinrich- 
tung festgestellt werden, wobei die Ausgangssignale fur die 
Kamerasteuerung beispielsweise nur dann ausgegeben wer- 
den, wenn ein Objekt im Uberwachungsraum vorliegt. 
Ebcnso kann die Abtasteinrichtung auch kontinuicrlich Aus- 
gangssignale an die Kamerasteuerung ausgeben, die dann 
von dieser auf das Auftreten eines Objektes im Uberwa- 
chungsraum uberpriift werden. 

Bevorzugt ist jede Kamera in ihrer raurnlichen Ausrich- 
tung und ihren Abbildungseigenschaften, insbesondere Fo- 
kussierung, Bildausschnitt und Zoom, einstellbar, so daB das 
erfaBte Objekt vollstandig und in gewunschter BildgroBe 
auf dem Monitor dargestellt wird. Dann steuert die Kamera- 
steuerung diejenige Kamera, in deren Raumwinkel sich das 
Objekt befindet, ausgehend von den Ausgangssignalen der 
Abtasteinrichtung so, daB deren raumliche Ausrichtung und 
Abbildungseigenschaften zur Abbildung des Objektes opti- 

miert sind. i 

Da die Uberwachungsraumposition des Objektes aut- 
grund der Abtasteinrichtung und selbstverstandlich auch die 
Uberwachungsraumpositionen samdicher Kameras, insbe- 
sondere auch ihrer optischen Achsen, in einem Referenzko- 
ordinatensystem bekannt sind, ist auch eine relative Lage 
der optischen Achse derjenigen Kamera, in deren Raumwin- 
kel das Objekt sich befindet, zum Objekt bestimmbar. Somit 
kann zum einen die raumliche Ausrichtung dieser Kamera, 
die beispielsweise auf einem Stativ mittels eines oder meh- 
rerer Stellmotoren hinsichtlich eines oder zweier rotatori- 
scher Freiheitsgrade verschwenkbar angebracht ist und de- 
ren Winkellage gegenuber einer Ausgangslage mit Winkel- 
aufnehmern gemessen wird, in Richtung auf das Objekt em- 
gestellt werden. Zum anderen konnen die Abbildungseigen- 
schaften dieser Kamera, insbesondere die La^e ihrer Bild- 
ebene, aufgrund des mittels der Abtasteinrichtung bestimm- 
ten Abstands der Kamera zum Objekt eingestellt werden, 
beispielsweise durch Verschieben einer Abbildungsoptik 
der Kamera entlang ihrer optischen Achse. 

Diese Ausfuhrungsform der Erfindung bietet den Vorteil, 
daB das Objekt seitens des Uberwachungspersonals sehr 
deutlich zu betrachten ist, da die von der Kamera gelieferten 
Bilder eine sehr gute Qualitat haben. Demgegenuber ist es 
bei bekannten Uberwachungseinrichtungen erforderlich, 
daB entweder die Kameras selbstfokussierend arbeiten, wo- 
bei sie jedoch nicht auf den Abstand zum Objekt, d. h. die 
Bildweite, als bekannt zuriickgreifen konnen, oder die Bil- 
der der Kameras manuell scharf eingestellt werden mussen. 

Bevorzugt sind mehrere Monitore vorgesehen, wobei die 
Kamerasteuerung bei Auftreten weiterer Objekte diejenigen 
Kameras, in deren Raumwinkel sich mindestens eines dieser 
Objekte befindet, jeweils auf einen dieser Monitore schaltet. 

In dieser Weise wird eine gleichzeitige Wahmehmung 
mchrcrcr, in vcrschicdcncn Raumwinkcln auftrctender Ob- 
jekte durch Uberwachungspersonal ermoglicht. 

Bei einer gattungsgemaBen Uberwachungseinrichtung 
mit nur einer Kamera wird die oben genannte Aufgabe ge- 
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lost durch eine Abtasteinrichtung zum Abtasten des vorbe- 
stimmten Uberwachungsraums und, bei Auftreten eines Ob- 
jektes in diesem Uberwachungsraum, zum Ausgeben von 
Ausgangssignalen, welche eine Uherwachungsraumposition 
des Objektes wiedergeben, und eine Kamerasteuerung zur 5 
Steuerung der raumlichen Ausrichtung der Kamera, ausge- 
hend von den Ausgangssignalen der Abtasteinrichtung, zur 
Erfassung des Objektes. 

Auf diese Weise ist auch bei einer Uberwachungseinrich- 
tung mil nur einer Kamera sichergestellt, daB ein im Uber- 10 
wachungsraum auftretendes Objekt nicht unbemerkt bleibt. 

Vorzugsweise ist die Kamera hinsichtlich ihrer Abbil- 
dungseigenschaften einstellbar und steuert die Kamera- 
sieuerung die Abbildungseigenschaften, insbesondere Fo- 
kussicrung, der Kamera, ausgehend von den Ausgangssi- 15 
gnalcn der Abtasteinrichtung, zur Optimierung der Abbil- 
dung des Objektes. 

Bevor/.ugl isi fiir bcidc vorgcnanntcn Artcn von Ubcrwa- 
chungscinrichtungen die Abtasteinrichtung ein Scanner, der 
mil auf einer periodisch bewegten Strahlachse austretende 20 
Lichipulscn eincs Lasers den vorbestimmten Uberwa- 
chungsraum mil periodisch aufeinanderfolgenden Abtast- 
vorgiingen ablastct und der reflektiertes Laserlicht mittels 
einer opiischcn Nachweiseinrichtung feststellt. 

Der crfmdungsgeinaB eingesetzte Scanner erlaubt eine 25 
beriihrungsfreic, pcriodische Abtastung des Uberwachungs- 
raumes. Die Strahlachse kann beispielsweise dadurch be- 
wegi werden. daB ein rotierendes Polygon-Spiegelrad vor- 
gesehen wird. Hinsichtlich der Eigenschaften des Scanners, 
insbesondere seiner Ortsauflosung, wird Bezug genommen 30 
auf den Gcgcnstand der deutschen Patentanmeldung P43 40 
756.0. 

Wenn der Scanner die Uberwachungsraumposition des 
Objektes durch Bestimmung des Abstands zwischen dem 
Scanner und dem Objekt sowie durch Bestimmung der 35 
Raumrichtung vom Scanner zum Objekt in Bezug auf ein 
Referenzkoordinatensystem feststellt, laBt sich die Uberwa- 
chungsraumposition des Objektes besonders leicht ermit- 
teln. In diesem Fall bietet sich fur das Referenzkoordinaten- 
system ein Kugelkoordinatensystem mit den bekannten Va- 40 
riablen r, 0, und <p mit seinem Ursprung an der Position der 
Abtasteinrichtung an, wobei r gleich dem Abstand zwischen 
Scanner und Objekt ist. 

Der Abstand zwischen dem Scanner und dem Objekt 
kann bevorzugt durch eine Laufzeitmessung des Lichtpulses 45 
bestimmt werden. 

Demgegeniiber wird die Raumrichtung vom Scanner zum 
Objekt bevorzugt durch Winkelaufnehmer, welche die Win- 
kel der Strahlachse in Bezug auf das Referenzkoordinaten- 
system messen, bestimmt. 50 

Zur Feststellung eines Auftretens eines Objektes umfaBt 
die Kamerasteuerung und/oder der Scanner vorzugsweise 
eine Speichereinrichtung, in der mindestens zwei Abtast- 
winkel-Abstand-Datensatze fiir Abtastvorgange gespeichert 
werden konnen, und eine Vergleichseinrichtung, welche die 55 
Datensatze in der Speichereinrichtung miteinander ver- 
gleicht. Bei Feststellung einer Abweichung unter diesen Da- 
tensatzen hinsichtlich des gemessenen Abstands fur einen 
Abtastwinkel wird das Auftreten eines Objektes festgestellt, 
und Ausgangssignale, welche die Uberwachungsraumposi- 60 
tion des Objektes in dem Referenzkoordinatensystem wie- 
dergeben, werden fur die An steuerung der Kamera und/oder 
des Monitors verwendet. 

Die Speicherung und der Vergleich von Datensatzen wird 
beispielsweise von cincm Mikroprozcssor vorgenommcn. 65 

Insbesondere kann die Speichereinrichtung einen Abtast- 
winkel-Abstand-Datensatz fur eine Referenzabtastung des 
Uberwachungsraums ohne auftretendes Objekt enthalten. 
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Dann vergleicht die Vergleichseinrichtung den Datensatz je- 
der neuen Abtastung mit dem Datensatz der Referenzabta- 
stung. Dies ist insbesondere dann vorteilhaft, wenn es im 
Uberwachungsraum standi g vorhandene Objekte gibt, die 
den Laserstrahl reflektieren, also aus der Tatsache allein, daB 
uberhaupt reflekLiertes Licht nachgewiesen wird, nicht auf 
das Auftreten eines Objektes geschlossen werden kann. 

AuBerdem ist es auch moglich, daB die Strahlachse nur 
innerhalb einer Horizon talebene hinsichtlich ihrer Einstel- 
lung variiert wird. Beispielsweise kann es bei der Uberwa- 
chung eines Gelandeabschnitts oder auch eines Raumes aus- 
reichen, die Laserstrahlen nur in geeignetem Abstand und 
parallel zum Boden einzusetzen. In diesem Fall findet bei 
Verwendung eines Kugelkoordinatensy stems keine Ande- 
rung des Winkels O statt, so daB nur zu speichemde Werte 
fur den Winkel (p und den Abstand verbleiben (Linienscan- 
ner). 

Die Kamcras sind bevorzugt Vidcokamcras. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand der Zeichnun- 
gen, welche bevorzugte Ausfuhrungsformen der Erfindung 
schematisch darstellen, naher erlautert; es zeigt: 

Fig, 1 eine erfindungsgemaBe Uberwachungseinrichtung 
mit einer Kamera und 

Fig. 2 eine erfindungsgemaBe Uberwachungseinrichtung 
mit einer Mehrzahl von Kameras. 

Die in Fig, 1 dargestellte Uberwachungseinrichtung um- 
faBt einen Scanner 1 und eine Kamerasteuerung 2. Weiter- 
hin weist die Uberwachungseinrichtung eine Kamera 3 und 
einen Monitor 4 auf. 

Der Scanner 1 umfaBt einen Laser, der in regelmaBigen 
Abstanden innerhalb einer horizontalen Ebene (in Fig. 1 die 
Zeichenebene), die in einem Uberwachungsraum liegt, ei- 
nen gepulsten Laserstrahl aussendet, wobei eine Strahlachse 
5 des Lasers trahls kontinuierhch so variiert wird, daB die 
horizon tale Ebene zuverlassig abgedeckt wird. Die Lage der 
Strahlachse 5 im Uberwachungsraum wird mit einem im 
Scanner 1 vorgesehenen Winkelaufnehmer bestimmt. 

Die Uberwachungsraumpositionen des Scanners 1, der 
Kamera 3 selbst wie auch ihrer optischen Achse sind be- 
kannt. Insbesondere sind die Uberwachungsraumpositionen 
durch Koordinaten (p und r eines Kugelkoordinatensystems 
mit seinem Ursprung an der Uberwachungsraumposition 
des Scanners 1 bestimmt. Die Lage der optischen Achse der 
Kamera 3 wird durch einen weiteren Winkel gegenuber ei- 
ner Ausgangsposition dieser optischen Achse bestimmt. 

Wenn der Laserstrahl auf ein Objekt 6 trifft, wird das La- 
serlicht an dem Objekt 6 gestreut und ein Teil des Laserlich- 
tes wird zum Scanner 1 hin zuruckreflektiert und beispiels- 
weise mit Hilfe eines Photoempfangers nachgewiesen. Die 
Laufzeit des reflekuerten Laserlichtes und damit der Ab- 
stand d des Objektes 6 vom Scanner 1 bestimmt sich durch 
die Differenz zwischen dem Zeitpunkt des Nachweises die- 
ses Laserlichtes und dem Zeitpunkt, an dem das Laserlicht 
den Scanner 1 verlassen hat. 

Die Kamerasteuerung 2 weist eine Speichereinrichtung 
auf, in der ein Referenzdatensatz bestehend aus Abtastwin- 
kel- Abstand- Werten fiir jede Lage der Strahlachse 5 gespei- 
chert sind. Wird fur eine bestimmte Lage der Strahlachse 5 
ein von dem Referenzdatensatz abweichender Abtastwin- 
kel- Abstand- Wert gemessen, wird das Auftreten des Objek- 
tes 6 festgestellt und die aktuellen Koordinatenwerte fur den 
Abtastwinkel (q> der Strahlachse 5 und den Abstand d des 
Objekts 6 vom Scanner 1 an die Kamerasteuerung 2 uber- 
mittelt. 

Bei Auftreten des Objektes 6 ubcrmittclt der Scanner 1 
den fur das Objekt 6 ermittelten Abtastwinkel- Abstand- 
Wert an die Kamerasteuerung 2. die dann die Kamera 3 zur 
Erfassung des Objektes 6 entsprechend ausrichtet, insbeson- 



BNSDOCID: <OE 19710727A1_I_> 



DE 197 10 727 A 1 



dere verschwenkt. Weiterhin steuert die Kamerasteuerung 2 
aufgrund des bestimmbaren Abstands zwischen der Kamera 
3 und dem Objekt 6 deren Abbildungseigenschaften, wie 
Bildausschnift und Zoom, zur optimalen Darstellung des 
Objektes 6 auf dem Monitor 4. 3 

Fig. 2 zeigt eine erfindungsgemaBe Uberwachungsein- 
richtung mit einer Mehrzahl von Kameras. In Fig. 2 sind die 
bereits in Fig. 1 dargesteilten Teiie mit denselben Bezugs- 
ziffern bezeichnet. 

Die Uberwachungseinrichtung umfaBt eme Mehrzahl von to 
Kameras und Monitoren, von denen im in Fig. 2 dargesteil- 
ten Beispiel zur Vereinfachung drei verschwenkbare Kame- 
ras 3 3a, 3b und der Monitor 4 dargestellt sind. Die Funkti- 
onsweisen des Scanners 1 und der Kameras 3, 3a und 3b 
sind dieselben wie die vorhergehend beschriebenen. i> 

Die Kamerasteuerung 2, die mit samtlichen Kameras ver- 
bunden ist, ermittelt aufgrund der von dem Scanner 1 gelie- 
fcrtcn Koordinatcnwcrtc dicjcnigc Kamcra, in dcrcn Raum- 
winkel diese Koordinatenwerte liegen, im Beispiel der Fig. 
2 die Kamera 3. Das von der Kamera 3 gelieferte Bild wird 20 
dann auf den Monitor 4 geschaitet, der sich an einer Leit- 
warte befindet. 

AuBerdem verwendet die Kamerasteuerung 2 die uber- 
mittelten Koordinatenwerte zur Bestimmung eines Ab- 
stands zwischen dem Objekt 6 und der Kamera 3. Auf diese 25 
Weise wird die Lage der fur die Kamera 3 zur Objektdarstel- 
lung optimalen Bildebene ermittelt und die Scharfeinstel- 
lung ihres Bildes ermoglicht. 

Weiterhin verursacht die Kamerasteuerung 2 gegebenen- 
falls eine Verschwenkbewegung der optischen Achse der 30 
Kamera 3, urn diese Kamera 3 auf das Objekt 6 bin auszu- 
richten. 



Patentanspruche 
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1 Uberwachungseinrichtung mit einer Mehrzahl von 
Kameras (3, 3a, 3b), deren jede einem vorbestimmten 
Raumwinkel innerhalb eines vorbestimmten Uberwa- 
chungsraumes zugeordnet ist, und mindestens einem 
Monitor (4), auf den ein ausgewahltes der von den Ka- 40 
meras gelieferten Bilder geschaitet ist, gekennzeichnet 
durch 

eine Abtasteinrichtung zum Abtasten des vorbestirnm- 
ten Uberwachungsraums und, bei Auftreten eines Ob- 
jektes (6) in diesem Uberwachungsraum, zum Ausge- 45 
ben von Ausgangssignalen, welche eine Uberwa- 
chungsraumposition des Objektes (6) wiedergeben, 
und 

eine Kamerasteuerung (2) zum automatischen Empfan- 
gen der Ausgangssignale der Abtasteinrichtung und, 50 
ausgehend von diesen Ausgangssignalen, zum Auf- 
schalten derjenigen Kamera (3), in deren Raumwinkel 
sich das Objekt (6) befindet, auf den mindestens einen 
Monitor (4). 

2. Uberwachungseinrichtung nach Ansprucn 1, aa- ^ 
durch gekennzeichnet, daB jede Kamera (3, 3a, 3b) in 
ihrer raumlichen Ausrichtung und ihren Abbildungsei- 
genschaften einsteUbar ist und die Kamerasteuerung 
(2) die raumliche Ausrichtung und/oder die Abbil- 
dungseigenschaften, insbesondere Fokussierung, Bild- 60 
ausschnitt oder Zoom, derjenigen Kamera (3), in deren 
Raumwinkel sich das Objekt (6) befindet, ausgehend 
von den Ausgangssignalen der Abtasteinrichtung, zur 
Optimierung der Abbildung des Objektes (6) steuert. 
3. Uberwachungseinrichtung nach cincm der Ansprii- 65 
che 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB mehrere 
Monitore vorgesehen sind und die Kamerasteuerung 
(2) bei Auftreten weiterer Objekte diejenigen Kameras, 



in deren Raumwinkel sich mindestens eines dieser Ob- 
jekte befindet, jeweils auf einen dieser Monitore schal- 
tet. 

4. Uberwachungseinrichtung zur Uberwachung eines 
vorbestimmten Uberwachungsraumes, mit einer Ka- 
mera (3), die in ihrer raumlichen Ausrichtung einstell- 
bar ist, und einem Monitor (4), auf den das von der Ka- 
mera gelieferte Bild geschaitet ist, gekennzeichnet 
durch 

eine Abtasteinrichtung zum Abtasten des Vorbestimm- 
ten Uberwachungsraums und, bei Auftreten eines Ob- 
jektes (6) in diesem TJberwachungsraum, zum Ausge- 
ben von Ausgangssignalen, welche eine Uberwa- 
chungsraumposition des Objektes (6) wiedergeben, 
und 

eine Kamerasteuerung (2) zur Steuerung der raumli- 
chen Ausrichtung der Kamera (3), ausgehend von den 
Ausgangssignalen der Abtasteinrichtung, zur Erfas- 
sung des Objektes (6) 

5. Uberwachungseinrichtung nach Ansprucn 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Kamera (3) hinsichtlich 
ihrer Abbildungseigenschaften einsteUbar ist und die 
Kamerasteuerung (2) die Abbildungseigenschaften, 
insbesondere Fokussierung, der Kamera (3), ausge- 
hend von den Ausgangssignalen der Abtasteinrichtung, 
zur Optimierung der Abbildung des Objektes (6) steu- 
ert. 

6. Uberwachungseinrichtung nach einem der Anspru- 
che 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB die Abta- 
steinrichtung ein Scanner (1), insbesondere ein Lini- 
enscanner, ein V-Scanner oder ein Rachenscanner, ist, 
der mit einem gepulsten Laser den vorbestimmten 
Uberwachungsraum mit periodisch aufeinanderfolgen- 
den Abtastvorgangen abtastet und der reflektiertes La- 
serlicht mittels einer optischen Nachweiseinrichtung 
auswertet. 

7. Uberwachungseinrichtung nach Ansprucn 6, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Scanner (1) die Uber- 
wachungsraumposition des Objektes (6) durch Bestim- 
mung des Abstands (d) zwischen dem Scanner (1) und 
dem Objekt (6) sowie durch Bestimmung des Abtast- 
winkels (<f>) des Objektes (6) feststellt. 

8. Uberwachungseinrichtung nach Ansprucn 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Abstand (d) zwischen 
dem Scanner (1) und dem Objekt (6) durch eine Lauf- 
zeitmessung der Laserlichtpulse und der Abtastwinkel 
(<p) durch Winkelaufnehmer bestimmt wird. 

9. Uberwachungseinrichtung nach einem der Ansprii- 
che 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB eine Spei- 
chereinrichtung, in der mindestens zwei Datensatze fur 
Abtastvorgange gespeichert werden konnen, und eine 
Vergleichseinrichtung vorgesehen sind, welche die Da- 
tensatze in der Speichereinrichtung miteinander ver- 
gleicht sowie bei Feststellung einer Abweichung unter 
diesen Datensatzen das Auftreten eines Objektes (6) 
feststellt und Ausgangssignale, welche die Uberwa- 
chungsraumposition des Objektes (6) wiedergeben, an 
die Kamerasteuerung (2) ausgibt. 

10. IJberwachungseinrichtung nach Ansprucn 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Speichereinrichtung ei- 
nen Datensatz fur eine Referenzabtastung des Uberwa- 
chungsraums ohne auftretendes Objekt (6) enthalt und 
die Vergleichseinrichtung den Datensatz jeder neuen 
Abtastung mit dem Datensatz der Referenzabtastung 
vcrglcicht. 

11. Uberwachungseinrichtung nach einem der An- 
spruche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB die Ka- 
mera(s) bei Auftreten des (der) Objekte(s) eingeschal- 
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let wird (werden). 
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